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1  Systemy bezpieczenstwa - Przedmiot specyfikacji technicznej
Niniejsza specyfikacja dotyczy wykonania i odbioru nizej wymienionych robot w zakresie wykonania
instalacji elektrycznych niskopradowych (teletechnicznych), dla zadania: Przebudowa i dostosowanie do
wymogow ppoz. budynku Domu Pomocy Spotecznej w Miechowie przy ul. Warszawskiej 49A.
Zakres prac dotyczy montazu:
e Systemu Sygnalizacji Pozaru (SSP),
e  Systemu Oddymiania klatki schodowej (SO),

Specyfikacja zgodna z wytycznymi Inwestora.

2 Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja  techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.

3 Zakres robét objetych specyfikacja techniczna
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji w budynku.

Zakres robot obejmuje:
e prace demontazowe,
e budowe tras kablowych,
e uktadanie kabli,
e wykonanie ww. systemow elektrycznych niskopragdowych,
e terminowanie kabli w osprzecie przytaczeniowym,
e pomiary,
e prace wykonczeniowe.

4 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatdw pomocniczych zastosowanych do wykonywania
instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji
innych rodzajow (typow) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod
warunkiem spelnienia parametrow technicznych urzadzen lub podwyzszenia wcze$niej przewidywanych.

5  Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub rownowazne z Polskimi
Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r., a w przypadku ich
braku z normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie,
przy kazdej pozycji dodatkowo. Roboty musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych
przepiséw, norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek z obowigzujacych aktéw prawnych nie
zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

6  Prowadzenie robét

Prowadzenie robot wymaga stosowania si¢ do warunkow i wymagan podanych w przepisach (normach)
obowiazujacych w zakresie w/w obiekcie oraz uzgodnien wykonania roboét z jednostkami nadzorujacymi dane
obiekty.

7 Odbior placu budowy

Przed rozpoczgciem robot instalacji elektrycznych niskopradowych, wykonawca powinien zapoznac si¢
z budynkiem, gdzie beda prowadzone roboty.
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8  Koordynacja robét instalacyjnych

Koordynacja robot budowlano-montazowych poszczegélnych rodzajow powinna by¢ dokonana we
wszystkich fazach procesu budowy. Koordynacja nalezy objaé projekt organizacji budowy, szczegodtowy
harmonogram rob6t instalacyjnych oraz pomocnicze roboty ogoélnobudowlane zwigzane z robotami
instalacyjnymi.

9 MATERIALY

Parametry techniczne materiatdw i wyrobow powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w
projekcie i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm panstwowych (PN) oraz przepisom
dotyczacym instalacji branzowych.

10 Odbiér materialéw na budowie

e Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem ilosci, kompletnosci i
zgodnosci z danymi wytworcy. Kazda dostawe towaru na budowe nalezy potwierdzi¢ pisemnie.

e W przypadku stwierdzenia niezgodno$ci, wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych miec
wpltyw na jako§¢ wykonania robdt, nalezy skontaktowaé si¢ z dostawca i wyjasni¢ zaistniate
watpliwosci, a materialy przed ich zabudowaniem podda¢ badaniom okre§lonym przez dozér
techniczny ze strony producenta lub wykonawcy robot.

11 Skladowanie materialow na budowie

Sktadowanie materiatow powinno odbywac¢ si¢ w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu
lub pogorszeniu si¢ wlasciwosci technicznych na skutek wpltywu czynnikdw atmosferycznych lub
fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wlasciwosci materialow oraz
wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Nalezy zastosowaé si¢ do zalecen producenta w
w/w zakresie.

12 SPRZET

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach dotyczacych wykonania ww.
systemOw i instalacji powinny odpowiada¢ ogélnie przyjetym wymaganiom, co do ich jakosci oraz
wytrzymalos$ci oraz bezpieczenstwa uzytkowania.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone parametry
techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich
przeznaczeniem.

Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane na
budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajace do ich eksploatacji.

13 SRODKI TRANSPORTU

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementow, konstrukcji urzadzen itp. niezbg¢dnych do wykonywania danego rodzaju robot.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposdb zapobiegajacy ich
uszkodzeniu. W czasie transportu, zaladunku i wyladunku oraz skladowania nalezy przestrzega¢ zalecen
wytworcow. Nalezy zastosowac si¢ do zalecen producenta.

Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i elementéw projektowanych systemow bezposrednio przed montazem,
w celu uniknigcia dodatkowego transportu z magazynu budowy.

14 WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH
Wymagania ogdlne

Wykonawca przygotuje i przedstawi do akceptacji Inwestora projekt organizacji i harmonogram robot.
Projekt powinien uwzglednia¢ warunki, w jakich wykonywane beda roboty.

Dla realizacji robot instalacyjnych branzy teletechnicznej nalezy ustanowi¢ kierownika robdot o
odpowiednich kwalifikacjach. Moze nim by¢ specjalista branzy elektrycznej obznajomiony z zagadnieniami
teletechniki — systemy bezpieczenstwa. Kierownik robot powinien wpisem do dziennika budowy (jesli bedzie
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wymagany) potwierdzi¢ objgcie swej funkcji. Przed rozpoczgeciem rob6t Wykonawca powinien zapoznaé si¢ z
obiektem oraz protokolarnie przejaé front robot.

14.2 Podstawowe zasady wykonywania projektowanych instalacji

Nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

+  Stosowacé sprawne narzedzia, sprzet, aparature, materialy i urzadzenia posiadajace aktualne §wiadectwa
dopuszczenia, atesty i certyfikaty.

*  Pracownicy powinni by¢ przeszkoleni pod katem BHP.

+ Kable powinny by¢ uktadane w temperaturach okreslonych przez ich producenta.

* Promien gigcia kabla nie powinien by¢ mniejszy niz okreSlony przez producenta i podany w
odpowiedniej normie.

»  Zachowa¢ odstegpy od innych instalacji okre§lone w odpowiednich normach.

»  Przejécia przez $ciany i stropy wykonywac z uzyciem rur (po wciagnigceiu kabli, zwlaszcza na granicach
stref pozarowych wykona¢ uszczelnienia przy uzyciu certyfikowanych mas ppoz.).

*  Inne okreslone ponizej.

14.3 Roboty wstepne: przystosowanie obiektu
Montaz "rurowania" tj.:

*  Rur na uchwytach nad sufitami podwieszanymi w korytarzach dla uktadanych poza glownymi ciggami
kablowymi (tj. poza korytkami metalowymi).

*  Rur RL jako przepustow poziomych w gtoéwnych ciagach kablowych (w tym w liniach koryt kablowych)
tj. w przejSciach przez $ciany.

*  Weciagniecie drutu stalowego (,,pilot”) do rurek w celu utatwienia wprowadzania przewoddow.

» Ciagi instalacji teletechnicznych nalezy umieszcza¢ powyzej instalacji elektroenergetycznych.

* Zblizenia i skrzyzowania instalacji teletechnicznych z innymi instalacjami powinny spetniaé warunki
okreslone w BN-84/8984-10.

* Po wciagnieciu kabli wszelkie przepusty rurowe, a zwlaszcza przepusty przez stropy i $ciany na
granicach stref pozarowych, powinny by¢ uszczelnione przy uzyciu certyfikowanych materiatow np.
mas ogniochronnych peczniejacych pod wptywem temperatury, przegrod ogniochronnych (w pionie dla
umozliwienia rozbudowy wigzek kabli), zapraw ogniochronnych, oston ogniochronnych, bloczkoéw
ogniochronnych, poduszek ogniochronnych (przeznaczonych do wtornej zabudowy, np. po rozbudowie
wiazki kabli) itp.

14.4 Roboty podstawowe: montaz instalacji i urzadzen

Nalezy wykona¢ nizej wymienione prace z zachowaniem podanych zalecen:

* Na styku (skrzyzowania i zblizenia) z innymi instalacjami nalezy stosowa¢ odcinki rurek lub inne
przektadki izolacyjne.

* Nalezy koordynowa¢ przebieg tras kabli danej instalacji oraz innych instalacji i zachowa¢ nast¢pujace
minimalne odstepy:
- 20 cm od przewodow energetycznych przy braku przegrody,
- 5 cmod przewodoéw energetycznych zastosowaniu przegrody stalowej (np. korytka),
- 30 cm od opraw o$wietleniowych typu ,,swietlowka”,
- 100 cm od transformatorow i silnikow.

*  Nie wykonywa¢ zadnych potaczen przewodow poza tymi, ktore wskazuje projekt.

* Nie wolno wykonywa¢ nadmiarowych potaczen przewodow.

UWAGA:
Wskazane na planach instalacji lokalizacje urzadzen koncowych mogg ulec zmianie na skutek:
»  Wprowadzenia zmian architektonicznych,

Roboty powinny by¢ wykonane przez firm¢ specjalistyczng, ktérej pracownicy przeszkoleni zostali
przez producenta systemow bezpieczenstwa. Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ czynnosci sprawdzajace i
pomiary, o ktorych mowa ponizej.
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15 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wymagania ogélne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z DP, ST, harmonogramem robét oraz poleceniami
Inwestora. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang poprawione
przez Wykonawce na jego koszt. Polecenia Inspektora / Inwestora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot.

Materiaty dostarczane na budowe przed ich zabudowaniem winny podlega¢ kontroli Inspektora. Jako$¢
materialow okre$la si¢ na podstawie dokumentow zatgczonych do dostawy specyfikacji oraz na podstawie
ogledzin zewngtrznych.

Jako$¢ robdt okresla si¢ na podstawie kontroli poszczegdlnych rodzajéw robdt w oparciu o wymagania
okreslone w specyfikacji technicznej oraz w projekcie. Sprawdzeniem w szczeg6élnosci nalezy objaé roboty
zanikajace i ulegajace zakryciu oraz badania wykonanych instalacji.

Wszystkie czynnosci kontrolne wykonuje si¢ komisyjnie. Ich wynik zapisuje si¢ w odpowiednich
protokotach oraz w dzienniku budowy (jesli bedzie wymagany). Do protokotéw zalgcza si¢ dokumenty w postaci
aprobat, certyfikatow, deklaracji zgodnos$ci, wynikow badan i pomiardéw itp. Do czasu odbioru koncowego
dokumenty te przechowuje kierownik budowy. Z odbioru koncowego sporzadza si¢ protokét, do ktorego nalezy
dotaczy¢ wszystkie ww. dokumenty.

Zasady kontroli jakoSci

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenie
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej, normach i DTR. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow i
robot ponosi Wykonawca.

Dla celow kontroli jakoséci i zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony do dokonywania kontroli i
badania materiatow oraz urzadzen. Inspektor moze prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy na swoj koszt.

Kwalifikacje pracownikow Wykonawcy

Do pracy mozna dopusci¢ wylacznie pracownikdow posiadajacych aktualne orzeczenie lekarskie
stwierdzajace brak przeciwwskazan do pracy na okreSlonym stanowisku. Prace przy urzadzeniach
elektroenergetycznych moga by¢ wykonywane jedynie przez pracownikoéw posiadajacych aktualne uprawnienia
wymagane ustawg ,,Prawo energetyczne” oraz zaznajomieni z instrukcja w sprawie postepowania przy ratowaniu
0s6b porazonych pradem elektrycznym. Kwalifikacje i uprawnienia pracownikow Wykonawey podlegaja
kontroli przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Montaz i uruchomienie systeméw teletechnicznych nalezy powierzy¢ firmom specjalistycznym o
duzym do$wiadczeniu w danych dziedzinach.

Dokumenty budowy
Dziennik Budowy (je$li wymagany)

Dziennik Budowy jest dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie
od przekazania Wykonawcy trenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ z prowadzenie
Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku
powinny by¢ dokonywane na biezaco i dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz
technicznej 1 gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w Dzienniku Budowy winien by¢ opatrzony datg jego
dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
sluzbowego. Zapisy muszg by¢ czytelne, dokonywane trwalg technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden po drugim bez przerw. Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty nalezy
oznacza¢ kolejnym numerem zatacznika i opatrzy¢ datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora.
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15.5

Ksigga Obmiaréw
Ksigga obmiaré6w stanowi dokument pozwalajacy na rozlicznie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do Ksiegi Obmiarow.
Pozostale dokumenty budowy
e Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jako$ci materiatdw, recepty
robocze i kontrolne, wyniki badan. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robdt. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Inspektora.
e Pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
e  Protokoly przekazania terenu budowy,
e  Umowy cywilno-prawne,
e  Protokoty odbioru robot,
e Protokotly z narad i ustalen,
e Korespondencja na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy winno spowodowaé jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy begda zawsze dostgpne dla
Inspektora i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

Sprawdzenie instalacji

Po zakonczeniu robot, a przed oddaniem instalacji do eksploatacji przeprowadzone bedzie sprawdzenie
odbiorcze zgodnie z PN-IEC 60364-6-61:2000.

Wilaczenie zasilania urzadzen systemow teletechnicznych musi by¢ dokonane (po zakonczeniu prac
zwigzanych z ich montazem i wstgpnym sprawdzeniem — wg procedur okreslonych ponizej) przy udziale
Wykonawcy oraz Inspektora nadzoru. Po wlaczeniu zasilania nalezy pomierzy¢ napigcia i/lub wartosci
rezystancji uziemien na zaciskach ogoétu urzadzen systemow teletechnicznych zasilanych z sieci 230V 50Hz.
Nalezy opracowac protokoét z badan i pomiardw, ktdry powinien by¢ przedstawiony pdzniej komisji odbioru
robot.

16 OBMIAR ROBOT

Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu robot oraz podaniu rzeczywistych ilosci
zuzytych materiatdbw. Obmiar robot obejmuje roboty objete umowa oraz ewentualne dodatkowe i
nieprzewidziane, ktorych konieczno$¢ wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robot pomiedzy
wykonawcg, a inspektorem nadzoru. Jednostka obmiarowi dla przewodow elektrycznych jest 1 m. Jednostka
obmiarowi dla osprzgtu i urzadzen jest 1 sztuka (1 komplet). Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca w sposob
okreslony w warunkach kontraktu. Sporzadzony obmiar robdt wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w
trybie ustalonym w umowie. Wyniki obmiaru robot nalezy poréwna¢ z dokumentacja techniczno-kosztorysowa
w celu okreslenia ewentualnych rozbieznosci w ilo$ci robot.

17 ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty podlegaja nastgpujacym
etapom odbioru:

e odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

e odbiorowi czg$ciowemu,

e odbiorowi wstgpnemu,

e odbiorowi koncowemu.

17.1 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci 1 jakoSci
wykonywanych robot przed ich zanikiem lub zakryciem.
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Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez wstrzymywania ogdlnego postepu robot. Odbioru roboét dokonuje Inwestor.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy (jesli bedzie
wymagany) i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.

Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy (jesli bedzie wymagany) i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.

Jakos$¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary i proby, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i uprzednimi ustaleniami.

17.2  Odbiér czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czeSciowego robot
dokonuje si¢ wedlug zasad jak przy odbiorze wstepnym roboét. Odbioru czgéciowego robot dokonuje Inwestor.

17.3 Odbior wstepny robot
Odbidér wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,

jakosci i warto$ci. Caltkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru wstepnego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inwestora.
Odbiér wstepny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych liczac od dnia
potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robdt i przyjecia stosownych dokumentow, o ktorych mowa
powyzej.

Odbioru wstepnego robot dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnosci Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentéow, wynikow
badan i1 pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi.

W toku odbioru wstepnego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupelniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych,
robot uzupetniajacych lub robot wykonczeniowych komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru wstepnego.

Dokumenty do odbioru wstgpnego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru wstgpnego robdt jest protokét odbioru wstepnego
robdt sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odbioru wstgpnego wykonawca jest
zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
e Dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji kontraktu,
e Specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ewentualnie uzupetniajace lub zamienne),
e Ustalenia technologiczne,
e Dokumenty zainstalowanego wyposazenia,
e Dziennik budowy (jesli bedzie wymagany),
e Os$wiadczenia Kierownika Budowy zgodnie z Prawem Budowlanym,
e Rejestry obmiaréw (oryginaty),
e  Wyniki pomiaréw kontrolnych, prob oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze
specyfikacjami technicznymi,
e Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatow zgodnie z specyfikacjami
technicznymi,
e Opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacjami technicznymi,
e Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wlascicielom urzadzen,
e Instrukcje eksploatacyjne,

str.8/9



e  Protokoty sprawdzen i odbiorow instalacji i urzadzen.

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru wstgpnego, komisja w porozumieniu z Wykonawca, wyznaczy ponowny termin odbioru
wstepnego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wedlug
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupehniajacych
wyznaczy komisja.

17.4 Odbiér koncowy
Odbior koncowy polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze wstgpnym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior koncowy — pogwarancyjny bedzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,0dbiér wstepny robot".
Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne, jak réwniez termin
realizacji.

18 Rozliczenie robot
Rozliczanie robodt okre$la umowa.

19 Dokumenty odniesienia
Normy i Rozporzadzenia

Uwaga:

Wszystkie roboty opisane w Specyfikacjach Technicznych powinny by¢ wykonywane zgodnie z
przepisami i normami obowigzujacymi w dniu ich realizacji.
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